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Exercises

Vous étes demandés de faire un systeme de visualisation pour les modéeles d'objets composé de
segments 3D. Chague segment est une paire de points 3D (P1, P2) (en métres) exprimé dans le
repére d'une estrade circulaire d'un rayon de 50 centimeétre. La camera virtuelle peut étre placée a
n'apporte quel point dans un hémisphére de rayonne 1 metre autour de cette estrade, avec son axe
optigue toujours orienté vers l'origine de I'estrade. Votre systeme doit avoir comme parametre les
anglesd'azimut, | , et de site, g, du point de vue, ains qu'un paramétre d'échelle, S. Déterminer la
formule pour la matrice de projection Mis . Est ce qu'un changement d'échelle est équivalent d'un
changement alarayonne du hémisphére?
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